Instrukcja uzytkowania szesciopozycyjnego zegara Pracownia Dydaktyki Fizyki i Astronomii
— stopera do pomiaru czasu IF US

Instrukcja uzytkowania szeSciopozycyjnego zegara — stopera do pomiaru czasu.

1. Dane techniczne:

Z urzadzeniem nalezy obchodzi¢ si¢ delikatnie, jest to urzadzenie pomiarowe. Wskazania
stabilizowane s wzorcem kwarcowym o cze¢stotliwosci 8 000 000 Hz (8 MHz). Urzadzenie
pracuje na napi¢ciu sieci energetycznej o wartosci 230 V

— zabezpieczenie zewngtrzne — bezpiecznik radiowy (rurkowy 200 mA )

— zabezpieczenie wewnetrzne — bezpiecznik radiowy (rurkowy 800 mA )

Urzadzenie stuzy do pomiaru czasu na sze$ciu zegarach

W zalezno$ci od nastawienia moze liczy¢ czas w trzech trybach pracy:
— suma czasoOw od bramki "0" do kazdej kolejnej, ostatnia jest bramka dajaca sygnat stop dla
poprzedniej

— czas na poszczegolnych pigciu odcinkach

— czas w doswiadczeniu pokazujacym zasade zachowania pedu
Do urzadzenia podtaczamy sze$¢ czujnikow foto optycznych (bramek) pracujacych w za-
kresie podczerwieni

II. UWAGA

Przed wlaczeniem nalezy sprawdzi¢ czy urzadzenie nie jest uszkodzone, a przewdd zasilajacy
posiada nie naruszong izolacj¢ zewnetrzng. Nalezy wybraé tryb pracy i umies$ci¢ w gnia-
zdkach odpowiednig ilo$¢ czujnikdéw. Nastepnie nalezy si¢ upewnic czy w sieci energetycznej
jest napiecie przemienne 230 V. Wtedy mozna podtaczy¢ urzadzenie do gniazdka wtykowego
230 V. Po wilaczeniu ukaza¢ sie powinien widok szeSciu zegaroOw czterocyfrowych
wskazujacych same zera (20 zer), jezeli tak nie jest nalezy zresetowac urzadzenie przyciskiem
RESET.
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UWAGA: W gniazdkach pomiarowych moze by¢ zawsze wtozonych szes¢ czujnikow jednak
do poszczegoélnych rodzajow pracy sa wykorzystywane konkretne czujniki. Szczegdlnie
w przypadku pracy w trybie trzecim (zderzenia).

Pierwszym czujnikiem jest czujnik na samej gorze potem drugi itd. W przypadku trybu
trzeciego zawsze uzywamy czterech dolnych czujnikow.
Nie nalezy manipulowac przy elementach nadajnika i odbiornika przy bramkach!

II1. Na plycie czolowej znajduja sie¢:
— wilacznik sieciowy — wilgcza urzadzenie do pracy podajac napiecie zasilajace na uktady
wewnetrzne

— przycisk RESET — resetuje program procesora za kazdym razem kiedy jest to potrzebne
np. zmiana trybu pracy, reset licznikow

— przetacznik zmiany trybu pracy - zmienia tryp (program) pracy licznikow

— przetagcznik zmiany ilo$ci miejsc po przecinku — przesuwa punkt dziesigtny jezeli
zaistniejg odpowiednie warunki

IV. Opis dzialania urzadzenia
Przetacznik trybu pracy

1) przetacznik w pozycji "do gory" — liczy czas poszczego6lnych odcinkéw kazdego z osobna
liczac zawsze od poczatku (poczatek — pierwsza bramka)

2) przelacznik w pozycji "Srodek" - pokazuje sume¢ czaséw na poszczegdlnych odcinkach
liczac zawsze od bramki pierwszej

3) przelacznik w pozycji "dot" — zderzenia. Ten tryb wymaga dokladniejszego opisu. W tym
trybie zostaje wygaszony wyswietlacz $srodkowy (nie jest potrzebny do tego doswiad-
czenia)

— wys$wietlacz pierwszy od goéry pokazuje czas po starcie (wozek jedzie w przod)
— wys$wietlacz drugi od gory pokazuje czas powrotu (wozek wraca (lub nie) po odbiciu)
— wys$wietlacz pierwszy od dotu pokazuje czas po starcie (wozek jedzie w przod)
— wys$wietlacz drugi od dotu pokazuje czas powrotu (woézek wraca (lub nie) po odbiciu)
Do pomiaro6w w tym trybie pracy uzywamy czterech dolnych czujnikéw (gniazd wejsciowych
na fotobramki)
Kolejno$¢ bramek:
— trzecie gniazdo czujnik — start (licznik pierwszy)
— czwarte gniazdo czujnik — stop (licznik drugi)
— piate gniazdo czujnik — stop (licznik czwarty)
— szoste gniazdo czujnik — start (licznik piaty)
UWAGA: czas liczony przez liczniki "powrotne" (drugi i czwarty liczac od gory) licza po
przejechaniu wozkéw do przodu i nie jest istotny tym przypadku. Jest to wynik dziatania

programu procesora. Dopiero kiedy wozek wraca licznik si¢ zeruje 1 pokazuje wlasciwy czas
powrotu wozka po powrocie do pozycji startowe;.
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